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1. Installation

1.1 Tiny-CAN Softwarepaket installieren

Das aktuellste Softwarepaket von ,http://www.mhs-elektronik.de“ Downloaden und Installieren.

1.2 Starten von Tiny-CAN-Monitor

Windows: ,Windows Start Meni“ — , Tiny-CAN“ — ,Tiny-CAN-Monitor*
Linux: ..\Tiny_CAN\can_monitor\linux\can_monitor.sh

1.3 Treiber auswéhlen

iny-CAN Start (1 von, 3)

Zur Kommunikation mit der Hardware muss ein passender Treiber ausgewahlt werden

Das Programm Tiny-CAN Yiew lasdt die Treiber aus Folgenden Yerzeichnis:
:\tiny _canlcan_apil

Tiny CAN-wiew wurde zum ersten mal auf Ihrem Computer gestertet, Dieser Assistent hilft Thnen bei der richtigen Konfiguration

Andern

= Tiny-CAN Start (2 von 3)

Treiber auswahlen

Treiber auswahlen

12.03)

mhstcanc.dll {Versio
Tinp-CAN Classic

Treiber Info
mhstcan.dll ausgewahlt

[ Zuriick ][ Yor ][ﬁbbrechen]

. Tiny-CAN Start (3 von 3)

Ende

Es wurde erfolgreich ein Treiber ausgewahlt

Die Einstellungen kinnen jederzeit im Menue "Einstellungen -> Treiber" geandert werden

[ Zuriick ] [Any&nden] [&hhre(hen]

Tiny-CAN-Monitor

Der Installationsassistent macht lhnen die
Konfiguration einfach.

Der Assistent versucht automatisch das
Verzeichnis, in dem die ,Tiny-CAN API*
Treiber gespeichert sind, zu finden. Sollte
dies nicht gelingen, so wahlen Sie Uber den
,Andern“ Button das richtige Verzeichnis aus.

Wahlen Sie als nachsten Schritt den richtigen
Treiber aus.

Driicken Sie nun auf den Button ,Anwenden”
um den Assistenten zu schlieRen und die
Einstellungen zu Gbernehmen.

Die Einstellungen kénnen jederzeit im Menu
,Einstellungen — Optionen — Treiber*
geandert werden.


http://www.mhs-elektronik.de/

2. Konfiguration

Offnen Sie unter Einstellungen — Optionen den Setup Dialog

Treiber - Hardware Treiber auswahlen

& Einstellungen

CAN| Daten Liste | Ansicht || Filker | Senden Hardware| Treiber

Hiikiny _canican_apilalt 1

Treiber auswahlen

—

Treiber Info( )

e

l %ﬁbbrechen ] l @C_)k ]

CAN - Ubertragungsgeschwindigkeit einstellen

CAN |Daten Liste | Ansicht | Filker | Senden| Hardware | Treiber
(Jbertragungsgeschwindigheit

Benutzerdefinierte Ubertr agungsgeschwindighkeiten

[500 ks (2) v
S’
CAM Controller Betriebsmodus
(&) Mormal

() Automatic Retransmission disable @

() Silent Mode (LOM = Listen only Made)

CAN| Daten Liste |Ansicht Filter | Senden| Hardware | Treiber

Daten ldschen...

(& automati
) fragen Trace Puffergrife:| 1000000 e & (Minimum 10)

) nicht laschen

1) Das Verzeichnis in dem Tiny-CAN API Treiber gesucht werden sollen,
normalerweise ,..\tiny_can\can_api“, andern Sie das Verzeichnis wenn
erforderlich Uber den ,,....“ Button.

2) Treiber auswahlen, zur Zeit existiert nur ,mhstcan.dll (unter Linux
Jlibmhstcan.so und OS X ,libmhstcan.dylib“) der alle Tiny-CAN Module
unterstitzt.

3) Treiber Informationen anzeigen (Version, Unterstiitzte Hardware).

1) Umschalten zwischen Standard und benutzerdefinierten
Ubertragungsgeschwindigkeiten.

2) CAN Ubertragungsgeschwindigkeit einstellen.

3) Betriebsmodus des CAN Controllers einstellen, nicht alle Module
unterstltzen alle Betriebsarten. Das Tiny-CAN | unterstitzt nur den
Betriebsmodus ,Normal®.

Daten Liste - Verwaltung und GréRe des CAN-Trace Puffers

1) Daten l6schen; automatisch — bei erneutem Starten der Aufzeichnung wird
der Puffer automatisch geldscht; fragen — wie automatisch nur mit
Sicherheitsabfrage; nicht I6schen — der Puffer wird nicht automatisch
geldscht, neue Daten werden angehangt.

2) GrofRe des verwendeten CAN-Trace Puffers.

Ansicht - Erscheinungsbild der CAN-Nachrichten Fenster, Trace und Filter

CAM || Daken Liste| nnsicht|FiIter Senden | Hardware | Traiber

Schrift
l

Farben

©

Courier New Normal

=

©

Time-stamp c

@

Msa.-Type Datal

d Data 2

LI

Spalten

Time-stamp: |0FF

Tx-Msa, Msg.-Type Dlc
Data 1: |Hex

Data 2:

L
el <]
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1) Schrift, es sollte eine Schrift mit fester Breite verwendet werden

2) Schriftfarbe in der die entsprechenden Spalten dargestellt werden

3) Time-Stamp, Einstellung des verwendeten Time Stamps, nicht alle Module
unterstitzen (HW) Hardware Time Stamps.

4) Spalten ,(Tx-Msg.) erfolgreich gesendete Messages®, ,,(Msg.-Type)
Message-Type*“ und ,(DLC) Datenlange“ anzeigen. , Tx-Msg.“ wird nicht von
allen Modulen unterstutzt.

5, 6) Format wie die Daten angezeigt werden sollen, es stehen 2 Spalten
gleichzeitig zur Anzeige der Daten zur Verfigung.



Filter - Filter Polling Intervall
1) Einstellung in welchem Intervall die Filter-Nachrichten abgefragt werden
sollen.

i Einstellungen

CAN | Daten Liste | Ansicht| Filter | Senden || Hardware | Treiber

Filter Messages abfragen alle...
O 100 ms

O z50ms @

Senden - Darstellung Senden Leiste

1) Anzahl der Zeilen in der Senden Leiste.
2) Sendet die Nachricht, wenn in der Senden-Zeile Return gedriickt wurde.

i Einstellungen

CAN || Daten Liste | Ansicht | Filter | Senden | Hardware | Treiber

Zeilenanzahl im Sende-Fenster: @C

Senden der CAM-Message wenn "RETURMN" gedrﬂck@

Hardware - Verbindungsaufbau & Seriennummer
[ lm1 1) Die Verbindung zur Hardware wird beim Anstecken des Moduls automatisch

ot oater it arerte | Bieer | 2o Hardare [Trabor aufgebaut, ist die Funktion nicht aktiviert, muss die Verbindung manuell tiber
Optionen - Verbindung zum Tiny-CAN herstellen erfolgen.
Yerbindung zum Tiny-CAN automatisch thste"e@ 2) Seriennummer verwenden, ist die Funktion aktiv, wird nur das Modul mit der
riennummer verwenden eingetragenen Seriennummer angesprochen.
@M C— 3) Schnittselle auswahlen; USB — alle Tiny-CANs mit USB Schnittstelle, RS232
— M232 Modul, es miissen 4) der COM-Port und die Baudrate angegebenen
© uss werden.
O rsza2 5) Hier kdnnen zusatzliche Treiber Optionen eingetragen werden, das Feld
COM Part: [1 v bleibt normal leer.
Baudrate: | 57600 Baud@ v
Treiber Optionen: @

3. Das Hauptfenster von Tiny-CAN-Monitor

[# HEI@ 1) Standard Leiste, kann tber Ansicht — Standard Leiste
Datei CAM Makro  Fiker Ansicht Optionen  Hife ein/ausgeb|endet Werden
a s 82/.42/8.°5. Em&;ﬂgw@ 2) CAN-Trace, empfangene CAN-Nachrichten. Die Trace
Makoas (S DLC. |Data (Heod) Data (A5CID) Aufzeichnung muss gestartet sein, damit die CAN-Messages
ol omEgon angezeigt werden.
Sa— 5o 3 5 a0 @% ac s HALLO 3) CAN-Filter-Messages, gefilterte CAN-Nachrichten, kann
t Outputs STD ool 8 11 33 44 55 66 77 66 ."IDUfw. . N . .
Gt Tomp, Sersor 1 |STD oor oz g0 Uber Filter - Messages anzeigen ein/ausgeblendet werden
Gt Temp. Sensor 2 4) Makro Leiste, kann tber Ansicht - Makro Leiste
@ ein/ausgeblendet werden
- - Filter Messages 5) Senden Leiste, senden von CAN-Messages, kann Gber
Index Msg.-Type |1 DLC  |Data (Hex, Data (ASCII] - - .
| e o s =l | Ansicht - Senden Leiste ein/ausgeblendet werden
pRo00a1L ST w2 s 1@ " «| Die Werte fur CAN Id und Daten kénnen in (h) hexadezimal,
A . . (d) dezimal, (b) binar und als (c) ASCII-Zeichen eingegeben
O Oxtn s |v wil |x22 |33 |x44 ||p 01010101 ||p 01100110 |4 119 | d 136 werden, klicken Sie zum wechseln der Eingabe auf den
B Message: ® Buchstaben
RTR EFF 1d: DLC: 0 Daten 8
O Owo | [+ 51l ea Jeo s w e e w w FF||d 100 |p 01010101 ||cH
% Message: EFF  1d:00123456 Dlc:5 Daten:48 41 4C 4C 4F
125 kBitfs | CAM: Ok | RUN | System Online
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4. Die Menluleiste:

Datei
' Neu Den CAN-Trace Puffer I6schen
b Offnen Ein CAN-Trace Datei laden
b Speichern Die Daten des CAN-Trace Puffers in eine Datei speichern
b Datei info Eingabe und Anzeige von zusétzlichen Informationen zum CAN-Trace
L Beenden Das Programm beenden
CAN
|- Aufzeichnung start/stop Startet bzw. stoppt eine CAN-Trace Aufzeichnung
L Controller Reset Setzt den CAN-Controller aus dem Bus-Off Status zurlick
Makro
b Bearbeiten Den Dialog Makros bearbeiten 6ffnen, siehe Kapitel 5
} Datei laden Makros aus einer Datei laden
L Datei speichern Makros in eine Datei speichern
Filter
b Messages anzeigen Das Frame CAN-Filter-Messages anzeigen/verbergen
}- Bearbeiten Den Dialog Filter bearbeiten 6ffnen, siehe Kapitel 6
b Dateiladen Filter Einstellungen aus einer Datei laden
L Datei speichern Filter in eine Datei speichern
Plugins
L. MenUs der geladenen Plugins anzeigen
Ansicht
|- Standard Leiste Standard Leiste anzeigen/verbergen
} Senden Leiste Senden Leiste anzeigen/verbergen
b Makro Leiste Makro Leiste anzeigen/verbergen
L Buttons Text anzeigen Text unter den Symbolen anzeigen/verbergen
Optionen
3 Einstellungen Den Einstellungen Dialog &ffnen, siehe Kapitel 2
|- Plugins Plugins auswahlen, konfigurieren, Information zu Plugins anzeigen
3 Verbindung zum Tiny-CAN herstellen ~ Verbindung zur Hardware manuell herstellen
L Tiny-CAN Info anzeigen Informationen zum Tiny-CAN Modul anzeigen (Firmware Version, CAN-Treiber, Bios Version, ...
Hilfe
L Info Den Programm-Info-Dialog anzeigen
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5. Makros

CAN-Messages konnen als Makros gespeichert werden.

# Makros ...

Show Makro-Hame
2 Test

Kopie von Test

!D

I Ein Makro erstellen:

1 Klicken Sie auf 6) ,Hinzufligen“, um ein neues Makro
anzulegen oder auf 7) ,Kopieren®, um aus einem bestehenden
Makro eine Kopie anzulegen.

9) ,Einfiigen” die CAN-Message, die zuletzt gesendet wurde,
wird eingeflgt.

Das editieren der Makros geschieht interaktiv, markieren Sie
das Makro in der 1) Tabelle und &ndern Sie die 8) Daten.

Ein Makro l6schen:

Markieren Sie das Makro in der 1) Tabelle und driicken Sie auf
5) ,Loschen”

Ansicht:

Mit 2) ,1“ und 3) ,|" kann ein selektiertes Makro in der Tabelle
verschoben werden.

1) ,Show" bestimmt, ob das Makro auch im Hauptfenster

A
1 Loeschen

erscheint.
:3) Senden:
3 Markieren Sie das Makro in der 1) Tabelle und driicken Sie auf
4) ,Senden*
Zyklische Messages:
@‘w Als Makros gespeicherte Messages kénnen auch Zyklisch 10)
RTR EFF & | DLG: 0 Daten 8 (Intervall Timer) gesendet werden. Das zyklische Senden wird
O Otz |12 |7 «AA (55 |«00 [x00 x00 |»00 |00 |x00 in der Hardware realisiert, wie viele Botschaften zyklisch
Interval Timer gesendet werden kdnnen, ist Hardware-abhangig. Wird eine
[ Enable Zeit: |1 S ms @ zyklische Botschaft gedndert, aktiviert/deaktiviert oder die Zeit
verandert, miissen die Anderungen mit den 11) ,Update
@ Intervalls” Button bestatigt werden.
Plugins:

Auch Plugins kdnnen Makros anlegen, zu erkennen an der kursiven Schrift des Namens in der Tabelle. Die Makros von Plugins
kénnen in der Regel nicht geandert werden.

6. Filter

CAN-Messages Filtern

i Filter Setup

Al:tiv Show Filker-Mame
Test 100

Mame: |Range 200 - 300

[] Pass-Message
Range L

Format: [| EFF Stark: gy 200

End: | 300

ﬂ Schlizssen

Ein Filter I6schen:

Es gibt 3 Methoden, wie Messages gefiltert werden kénnen: Single — eine
CAN Message mit einer bestimmten Id wird gefiltert, Range — die
Messages von der Id ,Start* bis zur Id ,Stop* werden gefiltert, Masked —
die Id wird anhand der Maske verglichen, nur die Bits, die in der Maske auf
1 gesetzt sind, werden verglichen, der Zustand der andren Bits ist egal.
Ein neues Filter erstellen:

Klicken Sie auf §) ,Neu“ um ein neues Filter anzulegen.

1) Aktiv - Filter aktivieren/deaktivieren

Show — Gefilterte Messages im Hauptfenster anzeigen/verbergen.
Hardware Filter — die Filterung der Nachrichten erfolgt in der Tiny-CAN
Hardware. Dadurch werden weniger Daten auf den USB-Bus Uibertragen,
das Modul kann mehr Messages empfangen. Wie viele Hardware-Filter zur
Verfligung stehen, ist Modul-abhangig. Die Filter Methode Range und die
Funktion Pass Message steht bei Hardware-Filtern nicht zur Verfiigung.
Pass Message - die Nachricht wird gefiltert und den Trace Puffer
Ubergeben. Die Message erscheint im Trace und als CAN-Filter-Message.

Markieren Sie das Filter in der 1) Tabelle und driicken Sie auf 4) ,Léschen”

Ansicht:

Mit 2) ,1“ und 3) ,|“ kann ein selektiertes Filter in der Tabelle verschoben werden.

Plugins:

Auch Plugins kénnen Filter anlegen, zu erkennen an der kursiven Schrift des Namens in der Tabelle. Die Filter von Plugins
kdénnen in der Regel nicht gedndert werden.

Tiny-CAN-Monitor



7. Benutzerdefinierte CAN-Ubertragungsraten

Es ist méglich, das Bit-Timing-Register (BTR) des CAN-Controllers direkt zu programmieren und somit eigene CAN-
Ubertragungsraten festzulegen.

Der BTR Wert lasst sich bequem mit dem Programm ,CAN-Bus Bit-Timing Calculator berechnen:

* CAN-Bus Bit-Timing Calculator (=3
Settings For: Spansion FX/FM3 series
Clock | 16M “|Hz  Enter the CLKPZ (Peripheral Clock 2) value
Bit-Rate | 66686 ~ | Eit}s Allowed tolerance (0.0 ¥ %
Use CIA recommended sampling point— Sampling paint % Allowed sampling point tolerance | 20.0 » o
s |4 v
[ >3 Press bo calculate bik rates <<<
Bitrate | Eror | TQ Prs | Phsl Phsz SIW  BRP | SP BTR EPPER

937

0.0% 750
BEEGE 0.0% 625 16

Ox49CE

0xSCCE
Ox&FCa

0x0000
0x0000

0 Ta=1 2 3 4

«
LS
-

PHASE 2

Die Ubertragungsraten werden in der Datei user_speeds.dat, die sich im Programmverzeichnis von Tiny-CAN-Monitor befindet,

eingetragen.

Aufbau der Datei:

<Bezeichner Kurzform> | <Bezeichner> | <BTR-Wert> <CR>

Beispiel fiir eine CAN-Ubertragungsrate von 83,3 kBit/s

83,3 kBit/s|83,3 kBit/s|0x2DOF

Tiny-CAN-Monitor

1.
2.
3.

Manufacturer: Spansion

Series: siehe Tabelle

Clock auf 24 MHz oder 16MHz einstellen, siehe Tabelle.

Modul Serie Clock [MHz]
Tiny-CAN | LX 24
Tiny-CAN I-XL FX/IFM3 16
Tiny-CAN |-XL Embedded FX/IFM3 16
Tiny-CAN I LX 24
Tiny-CAN II-XL FX/IFM3 16
Tiny-CAN Il LX 24
Tiny-CAN I11-XL FX/IFM3 16
Tiny-CAN M1 FX/FM3 16
Tiny-CAN M2 FX/FM3 16
Tiny-CAN M232 FX/IFM3 16
Tiny-CAN IV-XL FX/IFM3 16
Tiny-CAN LS FX/IFM3 16

Werte fir Bitrate, Tolleranz, ... setzen

Dem Button ,>>> Press to calculate bit rates <<<*
driicken

Gewilinschten Eintrag in der Tabelle markieren
Den BTR-Wert als Hex Zahl ablesen



8. Trace-File

Aufbau des Trace-Files

Die Daten werden als ASCII Text gespeichert (Unix-Format).
Das Format der Datei ist bis auf den Time-Stamp unabhéangig
von den Einstellungen in "Ansicht".

Beispil fiir ein Trace File:

[HEADER]
[DATA]
1; ; STD ; 00000100; 5; 48 41 4C 4C 4F ; HALLO
2; ; EFF ; 00010000; 2; 35 41 ; DA
3; ; STD/RTR; 00000000; 4; ;
[END]
[HEADER]

Informationen zur Datei, Text der bei "Datei Info" eingegeben wurde

[DATA]
Aufgezeichnete CAN Messages des Trace Fensters.
Die einzelnen Spalten werden durch ";" getrennt.

Spalte Beschreibung

1 Zeilennummer, beginnt immer bei 1

2 Time Stamp, entspricht der Einstellung von Ansicht.

3 Message Type, es gelten folgende Abkiirzungen:
STD => Standard Frame Format (11 Bit-Id)
EFF => Extended Frame Format (29 Bit-1d)
RTR => RTR Message

CAN-Id, als Hex
Datenlange (DLC)
CAN-Daten, als Hex

CAN-Daten, als ASCII-Zeichen, alle nicht ASCII Zeichen werden als "."
dargestellt. Beim laden eines Trace-Files wird die Spalte 7 ignoriert.

N o | oA

[END]
Kennzeichnet das Ende der Datei, alle Zeilen die nach ,END* folgen werden Ignoriert.

BUGS:
Der Time-Stamp wird beim laden der Datei ignoriert.
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